ENGLISH

MultiTask photoelectric sensors
WTD20E DeltaPac Sensor
Operating instructions

Safety notes

» Read the operating instructions before commissioning.

» Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

» Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.

> UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79.
These devices shall be protected by a 1 A fuse suitable for 30 V DC.
Adapters listed by UL with connection cables are available. Enclosure type 1.

» When commissioning, protect the device from moisture and contamination.

Correct use

The WTD20E sensor is an opto-electronic sensor for the optical, non-contact
detection of objects, primarily the leading edges of objects in

the flow of products.

Versions configured specifically for defined fields of application are avail-
able. The specific application possibilities and conditions are available in
the table with the technical data.

WTD20E-V/ Wxx14

The WTD20E with Packaging format is suitable for guided rectangular
objects with rounded-out corners, such as beverage cartons. The sensor
can also be used for detecting objects with significant rounding or bevel-
ing/ phases.

WTD20E-V / Wxx45
The WTD20E with Folded Box format is suitable for precision-guided folded
boxes or stacked empty packages with extremely small edges.

WTD20E(C)-Vxx99

The WTD20EC is preset to Packaging format at the factory. The SICK SOPAS
Engineering Tool, and the settings available via the control system, make it
possible to choose between four formats. For more details, consult the prod-
uct information and / or the technical information.

Starting operation

1 Ifusing a plug version, connect the sensor to the cable socket, pivot
as required. The electrical connection can be pivoted horizontally and
vertically. If using a version with a connecting cable, connect the cable
without switching on the power. Figure B shows the pin / cable assign-
ment (blk = black = pin 4, blu = blue = pin 3, brn = brown = pin 1,
wht = white = pin 2). Then switch the operating voltage on.

The green LED lights up. If it does not light up, the power supply should
be checked.

H Mounting

Fit the sensor in a suitable bracket. Suitable mounting brackets can

be found in the SICK accessories range, for example. Mount sensor to
fixing holes and mount both horizontally and vertically perpendicular at
atiltangle < 5°. Pay attention to the operating distance to the forward
object surface. The permissible value is available in the table with the
technical data.

El Use of switching signals and visual signals

The sensor sends two switching signals. Switching output Q1 sends a
presence signal and switching output Q2 the edge signal. Both signals
are debounced according to the table containing the technical data.
The function is not dependent upon the direction in which the object is
moving.

Q1 is set when the sensor detects an object. The orange indicator LED
follows the switching output Q1. It lights up when the object is present.
The LED flickers briefly to indicate that the leading edge of an oncom-
ing object has been detected. A pulse of 20 ms is set at Q2 at the same
time.

Maintenance

SICK light barriers are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

- clean the external lens surfaces

- check the screw connections and plug-in connections.

No modifications may be made to devices.
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without notice - The specified product features and technical data do not
represent any guarantee.

Weitere Niederlassungen finden Sie unter www.sick.com - Irrtiimer
und Anderungen vorbehalten - Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerkl&rung dar.

Plus de représentations et d’agences a I'adresse www.sick.com - Sujet a
modification sans préavis - Les caractéristiques de produit et techniques
indiquées ne constituent pas de déclaration de garantie.

Para mais representantes e agéncias, consulte www.sick.com - Alteracées
poderdo ser feitas sem prévio aviso - As caracteristicas do produto e os
dados técnicos apresentados ndo constituem declaragao de garantia.
Altri rappresentanti ed agenzie si trovano su www.sick.com - Contenuti
soggetti a modifiche senza preawviso - Le caratteristiche del prodotto e i dati
tecnici non rappresentano una dichiarazione di garanzia.

Mas representantes y agencias en www.sick.com - Sujeto a cambio sin
previo aviso - Las caracteristicas y los datos técnicos especificados no
constituyen ninguna declaracion de garantia.
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MultiTask-Lichttaster
DeltaPac Sensor WTD20E
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

» Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

» Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

» Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

» UL: Nurzur Verwendung in Anwendungen gemaf NFPA 79.
Diese Gerate missen mit einer fir 30V DC geeigneten 1A-Sicherung
abgesichert werden. Von UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind
verfligbar. Enclosure type 1.

» Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

Bestimmungsgeméafie Verwendung

Der Sensor WTD20E ist ein optoelektronischer Sensor und wird zum
optischen beriihrungslosen Erfassen von Objekten eingesetzt, primar

die fiihrenden Objektkanten im Produktstrom.

Es stehen Varianten, die gezielt auf definierte Einsatzbereiche hin paramet-
riert sind, zur Verfiigung. Die genauen Einsatzmdglichkeiten und Bedingun-
gen kénnen der Tabelle mit den technischen Daten entnommen werden.

WTD20E-V / Wxx14

WTD20E mit dem Format Packaging ist geeignet fiir gefiihrte rechteckige
Objekte mit abgerundeten Ecken, z. B. Getrankekartons. Der Sensor ist
weiterhin einsetzbar fiir die Detektion von Objekten mit groRen Rundungen
bzw. Abschragungen / Phasen.

WTD20E-V / Wxx45
WTD20E mit dem Format Folded Box ist geeignet fiir genau gefiihrte Falt-
schachteln oder gestapelte Leerverpackungen mit kleinsten Kanten.

WTD20E(C)-Vxx99

WTD20EC ist werksseitig auf das Format Packaging voreingestellt. SICK
SOPAS Engineering Tool bzw. die Einstellung per Steuerung ermdglicht die
Wahl zwischen vier Formaten. Nahere Details hierzu sind der Produktinfor-
mation und/ oder der Technischen Information zu entnehmen.

Inbetriebnahme

Bei Stecker-Versionen verbinden Sie den Sensor spannungsfrei mit
der Leitungsdose, bei Bedarf schwenken. Der elektrische Anschluss
ist horizontal und vertikal schwenkbar. Bei Versionen mit Anschluss-
leitung schlieRen Sie die Leitung spannungsfrei an.

Die Pin-/ Leitungsbelegung entnehmen Sie Abbildung B

(blk = schwarz = Pin 4, blu = blau = Pin 3, brn = braun =Pin 1,
wht = weif = Pin 2). Dann Betriebsspannung anlegen.

Die griine Anzeige LED leuchtet. Leuchtet sie nicht, sollte die
Spannungsversorgung geprift werden.

H Montage

Montieren Sie den Sensor an einer geeigneten Halterung. Geeignete
Haltewinkel finden Sie z. B. im Zubehdr-Programm von SICK. Sensor
an Befestigungsbohrungen montieren und sowohl horizontal als auch
vertikal senkrecht mit einem Kippwinkel < 5° montieren.

Auf den Schaltabstand zur vorderen Objektflache achten.

Den zuldssigen Wert der Tabelle mit den technischen Daten
entnehmen.

E Nutzen der Schalt- und visuellen Signale

Der Sensor liefert zwei Schaltsignale. Der Schaltausgang Q1 liefert
ein Anwesenheitssignal und der Schaltausgang Q2 das Kantensignal.
Beide Signale werden gemaf der Tabelle mit den technischen Daten
entprellt. Die Funktion ist unabhangig der Objektbewegungsrichtung.

Q1 wird gesetzt, wenn der Sensor ein Objekt erkennt. Die orangene
Anzeige LED folgt dem Schaltausgang Q1 und leuchtet bei Anwesen-
heit des Objektes. Die Detektion einfahrender Objektvorderkanten wird
durch ein kurzes Flackern der LED visualisiert. Gleichzeitig wird an Q2
ein Puls von 20 ms gesetzt.

Wartung

SICK-Lichtschranken sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméfigen Absténden

- die optischen Grenzflachen zu reinigen,

- Verschraubungen und Steckverbindungen zu tiberprifen.

Verénderungen an Geréaten diirfen nicht vorgenommen werden.
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Q2: Edge signal (20 ms pulse per object) /
Kantensignal (20 ms Puls per Objekt)
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Specification WTD20E-V2414 / WTD20E-W1114 WTD20E-V2445 WTD20EC-V2499
WTD20E-W1145
Format - - - Packaging Packaging Packaging “Oversize Fit” Folded Box Folded Box “Slim Fit”
Key feature of the object Kernmerkmal des Objektes Caractéristiques principales de I'emballage Caracteristica principal da embalagem Caratteristica fondamentale dell‘imballaggio Caracteristicas fundamentales del envase BEHRZOIRIE BEOERN B OCHOBHOI Npu3Hak o6bekta Rounded edges / Rounded out body and prism Edges/ Kanten Rounded edges / Rounded out body and prism Shiny round and prism shaped/ Edges/ Kanten Edge in uneven area/
Abgerundete Kanten shaped/ Runde und prismati- Abgerundete Kanten shaped/ glénzende runde und prismati- Kante in unebener Flache
sche Kanten Runde und prismatische Kanten  sche Kanten

Sensing range (SD) Schaltabstand (SD) Distance de commutation (SD) Distancia de comutagéo (SD) Distanza di commutazione (SD) Distancia de conmutacién (SD) RASEE (SD) A4 Y F @R (SD) PaccrosHue cpabatbiBanus (SD) 30...35mm 30...40mm 30+2mm 30...35mm 30...40mm 30...40mm 30+/-2mm 30+/-2mm
Object width; min Objektbreite; min Largeur objet ; min Largura do objeto; min Larghezza dell‘oggetto; min Anchura del objeto; min min /NS VIR TR BE TR YIE; min LLnpuHa 06beKTa; MIH. 220 mm >30 mm > 10 mm =20 mm >30 mm >30 mm =10 mm > 10 mm
Recommended object speed; Empfohlende Objektgeschwindigkeit; min. (Vmin) Vitesse recommandée objet; Velocidade de objeto recomendada; Velocita consigliata per I‘oggetto; Velocidad recomendada del objeto; BIMMEEE ; HRENDIHRYERE; PekomeHayemas ckopocTb 06bekTa; 0.15m/s 0.25m/s 0.05m/s 0.15m/s 0.25m/s 0.25m/s 0.05m/s 0.05m/s
min. (Viin) min. (Viin) min. (Vimin) min. (Vimin) min. (Vimin) BAK (Vimin) FAK (Vinin) MHH. (Vimin)
Background suppression (BGS) Hintergrundausblendung (BGS) Elimination d‘arriére-plan (EAP) Supressao do plano de fundo (BGS) Soppressione dello sfondo (BGS) Supresion de fondo (BGS) B SHH (BGS) =% (BGS) MNopaeaeHue 3aaHero poHa (BGS) >80 mm 280 mm 260 mm >80 mm 280 mm 260 mm 260 mm 260 mm
Radius of the object contour (R) Radius der Objektkontur (R) Rayon du contour de I‘objet (R) Raio do contorno do objeto (R) Raggio del contorno dell‘oggetto (R) Radio del contorno del objeto (R) YRR EBERE (R) STRYIEREE D ¥ 4Z (R) Paauyc KoHTypa obbexTa (R) 2..5mm 5..20 mm 1..2mm 2..5mm 5..20mm 5..20mm 1..2mm 1..2mm
Object height min. (i) Objekthdhe min. (hpmin) Hauteur objet minimale (hmin) Altura do objeto min. (hmin) Altezza dell‘oggetto min. (hmin) Altura min. del objeto (hmin) MERIEEE (hmin) HWERYRIEZE (hmin) BbicoTa o6bekra MuH. (hmin) >..50mm > .50 mm >..30mm >..50 mm > .50 mm >..30mm >..30mm >...30mm
(mounting above conveyor belt) (Montage iiber Férderband) (montage au-dessus du convoyeur) (Montagem sobre a esteira transportadora) (montaggio sopra il nastro trasportatore) (montaje sobre la cinta transportadora) (Nmin) (REEERETLER ) (FEIARYOEANOEAST ) (MOHTaX HaA TPAHCTIOPTEPHOI ASHTOM)
Debouncing Entprellung Anti-rebond Eliminacéo de rebotes Rimbalzo Supresién de rebotes =R FNIUA . MoaaBneHue BuGpaLmu 60 ms 60 ms 80 ms 0..255ms 0...255ms 0...255ms 0...255ms 1ms
(ON delay Q1 and Q2) (Einschaltverzogerung Q1 und Q2) (retard a I'enclenchement Q1 et Q2) (atraso de ligagdo Q1 e Q2) (ritardo attivazione Q1 e Q2) (retardo de conexion Q1y Q2) (BEBHERQ1FQ2) (ARAYFAVEBEQIE RTQ2) (3apepxka BraroueHns Q1 n Q2)
Debouncing Entprellung Anti-rebond Eliminacéo de rebotes Rimbalzo Supresion de rebotes ER3 FINIUA MopaBreHKe BUOpaLmMn 60 ms 60 ms 80 ms 0..255ms 0..255ms 0..255ms 0..255ms 1ms
(OFF delay Q1) (Ausschaltverzogerung Q1) (retard au déclenchement Q1) (atraso de desligamento Q1) (ritardo disattivazione Q1) (retardo de desconexion Q1) ( KRMBFHER Q1) (RAYFA7EBEQL) (3aaepxKa BbiknoueHns Q1)
Pulse length (Q2) Pulslénge (Q2) Largeur impulsion (Q2) Duracdo do impulso (Q2) Lunghezza impulso (Q2) Duracién del impulso (Q2) BoPKE (Q2) NILAR (Q2) AnvtenbHOCTb MMAyAbCa (Q2) 20 ms 20ms 20ms 20 ms 20 ms 20 ms 20ms 20 ms
10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link - - - COM2 CoM2 COM2 COM2 CoM2
Ambient temperature, operation Umgebungstemperatur Betrieb Température de fonctionnement Temperatura ambiente, operagéo Temperatura ambiente di funzionamento Temperatura ambiente durante el funcionamiento ETHERE BERE O B ER Pabouuit Avana3oH Temneparyp -40 ... +55 °C -40...+55 °C -40...+55 °C -40...+55 °C -40...+55 °C -40...+55 °C -40 ... +55 °C -40...+55 °C
Enclosure rating Schutzart Type de protection Tipo de protegao Tipo di protezione Tipo de proteccion RIPFIR REER Kaacc 3aluutbl IP67 P67 IP67 IP67 P67 IP67 IP67 P67
Supply voltage Vs Versorgungsspannung Uy Tension d'alimentation Uy Tensdo de forga Uy Tensione di alimentazione Uy Tension de alimentacion Uy B8R B8 FE Uy HASBE Uy HanpsixeHue nutanms Uv 10..30VDCY 10...30VDCY 10..30VDCY 10..30VDCY 10...30vVDCY 10..30VDCY 10...30VDCY 10...30vVDCY
Output current Ipax. Ausgangsstrom Imay. Courant de sortie Imaxi Corrente de saida Imax. Corrente di uscita Imax, Corriente de salida Inax. A B R max, BAREDER Inax BbIXOAHOM TOK lyyaxc. <2x100 mA <2x100mA <2x100mA <2x100 mA <2x100mA <2x100mA <2x100 mA <2x100mA
Power consumption Stromaufnahme Consommation Consumo de corrente Assorbimento di corrente Consumo de corriente BTHFE EBHE MotpebaeHue Toka max. 160 mA 3 max. 160 mA max. 160 mA ¥ max. 160 mA 3 max. 160 mA 3 max. 160 mA ¥ max. 160 mA 3 max. 160 mA 3
Circuit protection Schutzschaltungen Circuits de protection Circuitos protetores Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion Rip B REERE CXeMmbl 3aLLnTbI A,B,C2 A,B,C? A,B,C?2 A,B,C2 A,B,C? A,B,C?2 A,B,C2 A,B,C?
D Limits D Grenzwerte 1 Valeurs limites D Valores limite 1 Valori limite ondulazione D Valores limite D RRERRRE D PREAME : 1) TMpenenbHbie sHaueHus:

Reverse polarity protected verpolischer Protection inversion de polarité Protegido contra inverséo de polaridade polarita inversa A prueba de inversién de polaridad %3 SR IE B TOEE &ASA BRUYTIL verpolischer

Operation in short-circuit Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Fonctionnement sous secteur protégé Operacao em rede protegida Funzionamento in rete con Servicio en red a prueba BEBR . EHER BAK 5Vss 3KCNAyaTaLms B 3aLUMLLEHHO OT KOPOTKOrO 3aMblKaHUA

protected network: max 8 A; Netz max. 8 A; des courts-circuits & 8 A au max. contra curto-circuitos max. 8 A protezione dai cortocircuiti max 8 A de cortocircuito max 8 A HMEE ;A8 2 A=Uylis SERE ceTv Makc. 8 A;

ripple max. 5 Vpp Restwelligkeit max. 5 Vss Ondulation résiduelle max. 5 Vss Ondulagdo residual max. 5 Vss Ondulazione residua max. 5 Vss Ondulacion residual max. 5 Vss W PRERI R LE max. 5 Vss B=Hi 7J @?ﬁiﬁ&ﬁ%i 0CTaToYHas BOAHUCTOCTb MaKe. 5 Bss
2) A= Vs connections reversepolarity protected 2 A= Uv-Anschlilsse verpolsicher 2 A =Raccordements Uy protégés contre 2) A= Conexdes Uy protegidas contra inversao de polos 2 A= Uy-collegamenti con protez. contro inversione di poli 2 A= Conexiones Uy a prueba de inversion de polaridad 2 A=Uy-iEkBhR iz C=TF5H/NILAHIMH 2} A = Uv-NOAKAIOYEHHA C 3aLLMTON OT NepenyTbiBaHuA NOAIOCOB

B = Outputs protected against short circuits B = Ausgange kurzschlussfest B = Sorties protégées contre les courts-circuits B = Saidas protegidas contra curto circuito B = Uscite a prova di corto circuito B = Salidas resistentes al cortocircuito B = A im0l - RS B 3 24VDZETOMA B = BbIX0Abl C 3aLUMTOM OT KOPOTKMX 3aMbIKAHMI

C = Interference pulse suppression C = Stérimpulsunterdriickung C = Suppression des impulsions parasites C = Supressao de impulsos parasitas C = Soppressione impulsi di disturbo C = Represion de impulso de interferencia C = HBR T Ak C = nopaBAEHME UMNYALCHbIX NOMEX
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FRANCAIS

Détecteur optique multitaches
Capteur DeltaPac WTD20E
Manuel d'utilisations

Remarques relatives a la sécurité

> Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

> Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

» Il ne s'agit pas d’un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

> UL: utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79.
Ces appareils doivent étre protégés par un fusible de 1 A adapté a du
30V C.C. Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont
disponibles. Enclosure type 1.

» Protéger I'appareil contre 'humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

Utilisation conforme

Le capteur WTD20E est un capteur opto-électronique qui sert a la détection
optique sans contact d‘objets, et principalement des bords d‘objets défilant
dans un flux de production.

Il existe des versions qui ont été paramétrées pour des applications pré-
cises. Les possibilités et conditions exactes d‘application se trouvent dans
le tableau des caractéristiques techniques.

WTD20E-V / Wxx14

Le WTD20E avec Format Packaging convient aux objets rectangulaires
guidés a coins arrondis, comme les briques de boisson. Par ailleurs, le
capteur peut servir a la détection d‘objets ayant de grandes courbes ou des
parties biseautées.

WTD20E-V / Wxx45
Le WTD20E avec Format Folded Box convient aux boites pliantes a guidage
précis ou aux emballage vides empilés a petites arétes.

WTD20E(C)-Vxx99

Le WTD20EC est réglé en usine pour Format Packaging. SICK SOPAS
Engineering Tool ou le réglage par commande permet de choisir entre quatre
formats. Pour en savoir plus, voir les informations sur le produit et/ ou les
Informations techniques.

Mise en service

1 Surles versions enfichables, brancher le capteur hors tension avec
la prise ; si besoin la faire pivoter. Le raccordement électrique peut étre
pivoté horizontalement ou verticalement. Sur les versions avec cable de
raccordement, raccorder le cable hors tension. Le schéma
de cablage se trouve sur la Fig. B (blk = noir = Pin 4, blu = bleu = Pin 3,
brn = brun = Pin 1, wht = blanc= Pin 2). Puis mettre 'appareil sous tension.
Le témoin a DEL verte s‘allume. S‘il ne s‘allume pas, il faut vérifier
|alimentation électrique.

H Montage

Monter le capteur sur un support approprié. On peut trouver des
équerres support adaptées, par exemple dans la gamme d‘accessoires
de SICK. Monter le capteur a Iaide des trous de fixation et e position-
ner aussi bien horizontalement que verticalement avec un angle
d‘inclinaison < 5°. Faire attention a la distance de détection par
rapport a la surface avant de I‘objet. Vous trouverez les valeurs admis-
sibles dans le tableau des caractéristiques techniques.

El Utilisation des signaux visuels et de commutation

Le capteur est équipé de 2 sorties binaires. La sortie de commutation
Q1 fournit un signal de présence et la sortie Q2 le signal des bords.
Les deux signaux sont sans rebond conformément au tableau des
caractéristiques techniques. Le fonctionnement est indépendant du
sens de déplacement de I'objet.

Q1 est activé lorsque le capteur détecte un objet. Le témoin a DEL
orange correspond a la sortie de commutation Q1 et s’allume en
présence de I'objet. La détection de I'arrivée du bord avant de I'objet
est visualisé par un clignotement rapide de la DEL. Dans le méme
temps, une impulsion de 20 ms est envoyée sur la sortie Q2.

Maintenance

Les barriéres lumineuses SICK sont sans entretien.
Nous vous recommandons de procéder régulierement
- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des liaisons vissées et des connexions.

Ne procédez a aucune modification sur les appareils.

160 mA pour 10V
70 mA pour24V

PORTUGUES

Interruptor fotoelétrico multitarefas
Sensor DeltaPac WTD20E
Instrucoes de operagao

Notas de seguranca

» Lerasinstrugdes de operagao antes da colocagao em funcionamento.

» Aconexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

» 0s componentes de seguranga nao se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

» UL: Somente na utilizagdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79.
Estes dispositivos devem ser protegidos por um fusivel de 1 A adequado
para 30 VCC. Estéo disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos
de conexdo. Enclosure type 1.

» Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra impure-
zas e umidade.

Especificacoes de uso

0 sensor WTD20E é um sensor optoeletronico utilizado para a detecgao
Gptica sem contato de objetos, em especial das bordas anteriores dos
objetos no fluxo de produtos.

Estdo disponiveis variantes especificamente parametrizadas para a
aplicacdo em dareas definidas. Para mais detalhes, consulte a tabela dos
dados técnicos com as possibilidades de aplicagéo e as condigdes.

WTD20E-V/ Wxx14

0 WTD20E com o formato Packaging é apropriado para objetos retangu-
lares guiados com cantos arredondados, como caixas para bebidas. Além
disso, este sensor pode ser aplicado na deteccao de objetos com curvatu-
ras ou chanfros / fases grandes.

WTD20E-V / Wxx45

0 WTD20E com o formato Folded Box é adequado para caixas de papeldo
dobréveis com guiamento preciso ou para embalagens vazias empilhadas
com bordas minimas.

WTD20E(C)-Vxx99

0 WTD20EC esta pré-ajustado de fabrica para o formato Packaging. A SICK
SOPAS Engineering Tool ou 0 ajuste através do comando permite selecionar
dentre quatro formatos. Para mais detalhes, consulte a informacdo de
produtos e/ ou a Informagao Técnica.

Colocacao em funcionamento

A Para versdes com conector, conecte o sensor sem tensdo com a caixa
de linha; se necessario, inclinar. A conexao elétrica pode ser inclinada
horizontal e verticalmente. Para versdes com cabo de conexao,
conecte o cabo sem tensdo. Consulte a figura B para efetuar o pinout e
a atribuigdo de linhas (blk = preto = pino 4, blu = azul = pino 3,
brn = marrom = pino 1, wht = branco = pino 2). Em seguida, aplicar
atensdo operacional. O indicador LED verde estd aceso. Se nao
estiver, a alimentacao de tensdo deve ser verificada.

H Montagem

Instale o sensor em um suporte adequado. Angulos de fixagdo
adequados podem ser encontrados p. ex. no programa de acessorios
da SICK. Montar o sensor nos orificios de fixagdo e instalalo com um
angulo de inclinagdo < 5° tanto na horizontal como na vertical.

Ter atengdo a distancia de comutagéo até a superficie anterior do
objeto. Consultar o valor permitido na tabela dos dados técnicos.

E Vantagem dos sinais visuais e de comutagao

0 sensor emite dois sinais de comutagdo. A saida de comutagao

Q1 emite um sinal de presenca e a saida de comutagéo Q2, o sinal
de borda. Ambos os sinais tém os rebotes eliminados de acordo com
atabela de dados técnicos. A fungdo é independente da diregdo de
movimento do objeto.

Q1 é ativada, quando o sensor detecta um objeto. O indicador LED
laranja segue a saida de comutagdo Q1 e esta aceso com a presenga
do objeto. O LED pisca rapidamente para sinalizar a deteccdo da
borda anterior do objeto entrante. Simultaneamente, ¢ ativado um
impulso de 20 ms em Q2.

Manutencao

As barreiras de luz SICK ndo requerem manutengao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies 6pticas

- uma verificacdo das conexdes roscadas e dos conectores.

Né&o s&o permitidas modificagcdes no aparelho.

70mAa24V 70mAa24V

ITALIANO

Pulsante luminoso MultiTask
Sensore DeltaPac WTD20E
struzioni d’uso

Awvertenze sulla sicurezza

» Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per I'uso.

» Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

» Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.

» UL: Solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79.
Questi dispositivi devono essere protetti con fusibile 1 A idoneo per 30 VCC.
Sono disponibili adattatori elencati da UL con cavi di collegamento.
Enclosure type 1.

» Alla messa in funzionamento proteggere I'apparecchio dall’'umidita e
dalla sporcizia.

Impiego conforme agli usi previsti

Il sensore WTD20E ¢ un sensore optoelettronico utilizzato per il rilevamento
ottico senza contatto di oggetti, in particolare gli spigoli di guida dell‘oggetto
nel flusso di produzione.

Sono disponibili varianti parametrizzate specificatamente per determinati
campi di applicazione. Le specifiche possibilita e condizioni di applicazione
possono essere desunte dalla tabella con i dati tecnici.

WTD20E-V/ Wxx14

WTD20E con il formato Packaging & adatto a oggetti rettangolari guidati
con angoli arrotondati, ad es. contenitori in cartone per bibite. Il sensore &
anche utilizzabile per il rilevamento di oggetti con grandi arrotondamenti o
svasature / fasature.

WTD20E-V / Wxx45
WTD20E con il formato Folded Box & adatto a scatole pieghevoli guidate con
precisione o0 a imballaggi vuoti impilati con piccoli bordi.

WTD20E(C)-Vxx99

WTD20EC & preimpostato di fabbrica nel formato Packaging. SICK SOPAS
Engineering Tool e la regolazione tramite controllo consentono di scegliere
tra quattro formati. Per maggiori dettagli consultare le informazioni di
prodotto e/ o le informazioni tecniche.

Messa in funzione

Per le versioni a spina, collegare il sensore in assenza di tensione a
una cassetta di conduzione; se necessario orientarlo. Il collegamento
elettrico & orientabile orizzontalmente e verticalmente. Per le versioni
con cavo di collegamento, collegare il cavo in assenza di tensione.
L‘occupazione dei pin / cavi € illustrata nella Figura B (blk = nero = pin 4,
blu = blu = pin 3, brn = marrone = pin 1, wht = bianco = pin 2).

Ora & possibile alimentare la tensione. Il LED verde di segnalazione & ac-
ceso. Se non si accende, occorre controllare I‘alimentazione di tensione.

HF Montaggio

Montare il sensore a un supporto idoneo. Le informazioni relative
agli angoli di inclinazione corretti sono reperibili ad es. nel catalogo
accessori SICK. Installare il sensore nei fori di fissaggio e montarlo
perpendicolare sia orizzontalmente sia verticalmente con un angolo
d‘inclinazione < 5°. Fare attenzione alla distanza di commutazione
rispetto alla superficie anteriore dell‘oggetto. Rilevare il valore am-
messo dalla tabella con i dati tecnici.

El Utilizzo dei segnali visivi e di commutazione

I sensore invia due segnali di commutazione. L'uscita di commuta-
zione Q1 invia un segnale di presenza e I'uscita di commutazione Q2
invia il segnale dello spigolo. Entrambi i segnali hanno un rimbalzo
conformemente alla tabella dei dati tecnici. La funzione & indipen-
dente dalla direzione di movimento dell'oggetto.

Q1 viene impostato se il sensore riconosce un oggetto. Il LED aran-
cione di segnalazione segue I'uscita di commutazione Q1 ed & acceso se
I'oggetto & presente. Il rilevamento dello spigolo anteriore dell'oggetto in
ingresso viene visualizzato con un breve lampeggio del LED. Contempo-
raneamente viene impostato un impulso di 20 msin Q2.

Manutenzione

Le barriere fotoelettriche SICK sono esenti da manutenzione.
Consigliamo di pulire in intervalli regolari

- le superfici limite ottiche

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina.

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

70mAa24V

ESPANOL

Sensor fotoeléctrico MultiTask
Sensor WTD20E DeltaPac
Instrucciones de servicio

Indicaciones de seguridad

> Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

> La conexidn, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

» No se trata de un componente de seguridad segtin la Directiva de
maquinas de la UE.

» UL: solo para utilizar en aplicaciones segin NFPA 79.
Estos dispositivos estaran protegidos por un fusible de 1 A adecuado
para 30 VCC. Se encuentran disponibles adaptadores listados por UL
con cable de conexién. Enclosure type 1.

> Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en
servicio.

Uso conforme a lo previsto

El sensor WTD20E es un sensor optoelectrénico empleado para la detec-
cién optica y sin contacto de objetos, principalmente del borde frontal de
objetos en el flujo de productos.

Hay disponibles versiones cuya configuracion esta orientada a determi-
nados ambitos de aplicacion. Las condiciones y aplicaciones concretas
pueden consultarse en la tabla de datos técnicos.

WTD20E-V / Wxx14

EI'WTD20E con formato Packaging es adecuado para objetos rectangulares
guiados con bordes redondeados, como, por ejemplo, envases de cartén
para bebidas. Este sensor también se puede usar para la deteccion de
objetos con grandes zonas redondeadas o biseladas.

WTD20E-V / Wxx45
EI' WTD20E con formato Folded Box es adecuado para cajas plegadas con
guiado de precision o envases vacios con cantos muy finos.

WTD20E(C)-Vxx99

EI WTD20EC viene preconfigurado de fabrica con el formato Packaging. La
herramienta SICK SOPAS Engineering Tool o la configuracion por controla-
dor permite elegir entre cuatro formatos distintos. Puede obtener més datos
en la informacién del producto o en la informacién técnica.

Puesta en funcionamiento

1 Enlas versiones con conector, conecte el sensor a una toma de red sin
tension. Si fuera necesario, la conexion eléctrica se puede girar en sen-
tido horizontal y vertical. En las versiones con cable de conexion, conecte
el cable sin tensién. En la figura B puede ver la asignacion de cables y
pines (blk = negro = pin 4, blu = azul = pin 3, brn = marrén = pin 1,
wht = blanco = pin 2). A continuacién, establezca la tension de servicio.
El indicador verde LED se iluminara; en caso contrario, se debera
comprobar la fuente de alimentacion.

H Montaje

Monte el sensor en un soporte adecuado. Hay disponibles escua-
dras de sujecion adecuadas en el programa de accesorios de SICK.
Monte el sensor en los orificios de sujecion y, tanto horizontal como
verticalmente, con un dngulo de inclinacién < 5°. Tenga en cuenta

la distancia de conmutacion con respecto al frontal del objeto. Los
valores admisibles pueden consultarse en la tabla de datos técnicos.

El Uso de las seiiales visuales y de conmutacion

El sensor ofrece dos sefales de conmutacion: la sefial de presencia
(salida de conmutacién Q1) y la de borde (salida de conmutacion Q2).
Ambas sefiales se someten a supresion de rebotes segin los datos
técnicos que figuran en la tabla. La funcion es independiente de la
direccién de movimiento del objeto.

Q1 se activa cuando el sensor detecta un objeto. El indicador naranja
LED sigue la salida conmutada Q1 y se ilumina ante la presencia de
un objeto. La deteccion del borde delantero de un objeto entrante se
visualiza mediante un parpadeo corto del LED. Al mismo tiempo, se
activa en Q2 unimpulso de 20 ms.

Mantenimiento

Las barreras fotoeléctricas SICK no precisan mantenimiento.
En intervalos regulares, recomendamos

- limpiar las superficies dpticas externas

- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.
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Pychuﬁ A3bIK

MyAbTH3aAauHas CBETOBasA KAABHILA
Aatunk WTD20E DeltaPac
PYKOBOACTBO N0 3KCTIAyaTaLuK

Yka3saHus no 6esonacHoctu

» [llepen BBOAOM B 9KCMIAyaTaLMI0 M3yuuTe PYKOBOACTBO MO IKCNIAyaTaLMM.
» [MoAKMOUYEHHE, MOHTAX W YCTAHOBKY NOPyYaTh TOALKO CMIELMaA1CTaM.
» He sigasietca 060pyaoBaHHEM pa 0becneyeHns 6esonacHocTu
B COOTBETCTBUM € AvpekTuBoii EC no pabote ¢ MalwnHHBIM
060pyA0BaHUEM.
> UL: ToAbKO MA MCNIOAb30BAHMA B 0OAACTAX TPUMEHEHUS COTAGCHO
NFPA 79. 311 ycTpoicTBa AOAKHBI ObITh 3aLUMLLEHBI MPEAOXPAHUTEAEM
1 A, noaxoaaiwmm pa 30 B noctosHHOTO ToKa. AOCTYNHbI apanTepbl ¢
COeAVHUTEAbHBIMM KabeAsMu, nepeuncaeHHble UL. Enclosure type 1.
» Tpv BBOAE B 9KCNAYATALMIO 3alLMLLATL YCTPOHCTBO OT NONaAaHUs rpsasu
1 BAGTH.

WUcnonb3oBaHue No Ha3HaYeHUI0

DNatunk WTD20E npeacTaBasieT co60i (pOTOINEKTPUUECKMIA AQTUHK,
npeAHa3HAYeHHbI MA ONTUYECKOTO BECKOHTAKTHOTO 06HaPYXeHUs
06bEKTOB, B NEPBYIO 0YEPEAb BEAYLLMX KAHTOB 06LEKTA B MOTOKE MPOAYKLINH.
\oCTynHbI BapnaHTbl, KOTOPbIE MOXHO HAaCTPauBaTh A ONPEAEAEHHbIX
obAacTeii UCNOAb30BaHMSA. TOUHbIE NAPAMETPbI U YCAOBUSI UCTIOAb30BAHMUS
Np1BEAEHbI B TabAULLE.

WTD20E-V / Wxx14

DAatunk WTD20E ¢ dopmatom Packaging (ynakoBka) npuropeH s
06paboTk1 NPSMOYrOAbHbIX 0GLEKTOB CO CKPYTAEHHBIMU YTAaMU, HanpumMep,
KOPOBOK C HanUTKamu. Kpome 310ro, AATUMK NPUMEHSIETCS M 0OHAPYXEHUS
06bEeKTOB C 60ALLLIMMM CKPYTAEHUSIMU UAM CKOCaMU / dackamMu.

WTD20E-V / Wxx45

Datunk WTD20E ¢ popmatom Folded Box (cknaaHas kopobka) NpUropeH as
TOYHOTO YNPABAEHHS CKAGAHBIMU KOPOBKaMU MAW CAOXEHHBIMMU B LUTabeAb
NyCTbIMUY YNaKoBKaMU C MaAbIMU KPOMKaMK.

WTD20E(C)-Vxx99

WTD20EC HacTpoeH no ymoAuaHuio Ha popmar Packaging. Cepsuc SICK
SOPAS Engineering Tool a1 HacTpoika Yepes cuctemy ynpaeaeH!s
N03BOASET OCYLLECTBAATL BbIGOP MEXAY UeTbIpbMsi popMaTamu. boree
noAPo6HbIE AQHHbIE NPUBEAEHBI B UHGOPMALMK O POAYKTE U/ UAW B
TEXHUYECKOH MHPOPMALMY.

BBoa B aKcnayaTaumio

1 B vcnoaHeHMH co LITEKePHbIMK PasbeMamu COBAMHUTE 0BECTOUEHHBIA
AATUUK C PO3ETKO pasbema, Npu HEOBXOAUMOCTU OTKAOHWTE €ro.
INEKTPUUECKIUE COBAUHUTEABHbIE YCTPOCTBA NEpEMELLatoTCs B
TOPU30HTaALHOM M BEPTUKAABHOW NAOCKOCTAX. B MCMOAHEHNH C
COEAMHUTEALHbBIM POBOAOM MOAKAIOUHUTE €70 B 06ECTOUYEHHOM
COCTOSHWM. Packnaaka NPOBOAOB W BLIBOAOB NOKa3aHa Ha puc. B
(blk = yepHbIi = BbIBOA 4, blu = CUHMIA = BbIBOA 3, brn = KOPUYHEBLIN
= BblBOA 1, Wht = 6enblii = BbIBOA 2). [ToCA€ 3TOr0 NOAKAIOUMTE
nuTaoLLee HanpsxeHne. 3aroputca 3eAeHbl CBETOAMOA. ECAM OH He
TOPUT, NPOBEPbTE UCTOYHMK NUTAHMS.

H Monrax

YcTaHOBMTE AQTYMK HA COOTBETCTBYIOLLEM AepXaTene. MoaxoadLume
MOHTaXHblE YTOAKA MOXHO HaiiTh, HanpuMep, B NporpaMmMe
npuHapnexHocTerd komnakuu SICK. YcTaHoBUTE AGTYMK B OTBEPCTUAX
MS KDENAEHWSA 1 3aKPenuTe ero kak no ropu3oHTaAu, Tak 1 no
BEPTUKAAU C YTAOM OTKAOHEHHUA < 5°,

Ocob6oe BHUMaHKe 06paTuTe Ha PaccTosHUe cpabaTbiBaHUs AO
nepeaHe NoBepPXHOCTH 06bekTa.

JonycTuMble 3HauYeHUS NPUBEAEHBI B TaBAULIE TEXHUYECKUX AQHHBIX.

E Mcnom;syﬁre NMpPH 3TOM KOMMYTAUHOHHbIE H BU3YaAbHble CUTHaAAbI

J\aTuuK BbIAGET ABA KOMMYTALIMOHHbIX CUTHAAQ. YCTPOICTBO
NepPeKAOYEHNA BLIXOAHOTO CHrHaAa Q1 BbIAGET CUrHaA MPUCYTCTBUA ,
a yCTPOCTBO NEPEKAOYEHNA BbIXOAHOTO CUrHaAa Q2 - CUrHaA KaHTa.
lMoaaBAeHHe BUOPaLMM 06enX CUTHANOB OCYLLECTBASETCS COTAGCHO
TabAMLIE TEXHUYECKMX AAHHBIX. DYHKLMA He 3aBUCHT OT HanpaBAeHUs
ABUXEHUS 00ObeKTa.

Q1 McnoAb3yeTes, KOrAa AaT4MK ONPEAEARET Haanune 06bekTa.
OpaHxeBblit cBETOAUOA LED BKAtOUEH NOCAEAOBATEALHO YCTPONCTBY
nepeKAloYeHNs BbIXOAHOTO curHana Q1 v 3aropaetcs npu NpucyTCTBUN
o6bekta. 06HapyxeHWe NPUOAUXAIOLLETOCS NEPEAHEr0 KaHTa 06bekTa
otobpaxaercs BU3yaAbHO KOPOTKUMU MUTaHUSIMU CBETOAMOAA.
OaHOBpeMeHHO Ha Q2 BbiaaeTcs UMnyAbC 20 Mc.

Texo6cayxusanue

Datunkn SICK He HyxAarOTCS B TEXOOCAYKUBAHNM.

PekomeHrayeTca peryampHo

- 0YMLLATb OMTMYECKUE OrPAHNYMBAIOLLME MOBEPXHOCTH

- NPOBEPSATb NPOYHOCTb PE3LOOBBIX U LUTEKEPHBIX COEAUHEHMUIA
3anpeluaercs BHOCUTb U3MEHEHNS B YCTPOICTBA.

MpaBo Ha OWH6KK 1 BHECEHUE U3MEHEHWH COXPAHEHO. Yka3aHHble





